次世代數位影音多用途光碟機系統之光機電整合研究子計畫三:尋軌伺服系統(1)

[bookmark: _GoBack]本計劃分三年執行各項研究, 第一年進行尋軌與定位之強健適應控制法則設計, 及循軌伺服致動器與軌伺服致動器之互動研究, 第二年則進行音圈馬達應用於次世代高密度數位影音光碟機之研究, 第三年則使用晶片組實現所設計之控制電路, 並與其它子系統進行系統整合,作整組DVD之實體驗證。

