以SOPC為架構之直覺式遙控感測移動平台之實現
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本文以ATERA的CycloneII為主要設計核心，完成具備以加速度及陀螺儀感測器為輸入控制之直覺式遙控器，並透過連續旋轉伺服馬達以及全向輪，實現一具多方向連續移動功能之直覺式遙控感測控制之移動平台。

