行路資訊系統需求與實作

由於都會區的生活行態, 大眾運輸系統與道路佈圖的錯綜複雜常是民眾心目中常存的『痛』。雖然目前已發展出不少地理資訊系統試圖幫助民眾解決這些問題, 但卻常因功能不完整而無法完全滿足使用者需求。近來, 有所謂的全球測位系統以近乎『夢幻式的完美』來導航行的問題, 然而它的價格、限制, 以及可能產生的導航誤差, 卻常令人卻步。 本文是以行路資訊系統中使用者的需求觀點為出發點, 並論及台北市行路資訊系統(ROPE)的設計理念及其規劃實作。ROPE系統中,對資訊的表示與處理是使用乏確式框架(提供位址查詢與開車定向導航功能等); 在路線規劃方面, 運用知識庫以及Dijkstra演算法, 採用考量人的思維的規劃方式。與GPS全球測位系統的比較中發現, ROPE系統不需要有GPS額外的硬體及定期與衛星定位的費用, 並擁有比GPS系統較多的優勢與功能。
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