色彩影像車輛追蹤系統之研究
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車輛追蹤系統之自動化必須要克服的條件 非常眾多,本文提出新的辨認參數即是色彩,其 中包括有R(紅)、G(綠)、B(藍)以及(R-B)之影響,建 立了一不相似性指標做為計算辨認之門檻,另 外本文也提出多邊形視窗法以及Subostu三值法 解決實際影像的複雜度,由於多目標物體追蹤 尚是努力的領域,本文在二又二分之一D的側向 偵測的試驗中有較佳之效果。

