可撓機翼架構誘導之仿生八字形拍翼 
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有別於傳統的拍翼機構為剛性的認定，本研究提議使用可撓式的碳纖維棒與聚對二甲苯薄膜，分別作為掌狀大小微飛行器之機翼骨架與機翼蒙皮。即便拍翼(齒輪連桿)傳動機構只是單自由度的四連桿(機構)設計，但上下拍翼的連動經由可撓性機翼的材質與外型設計，成功耦合到流向的前後振動，故使翼尖組合出三維的八字形拍翼軌跡。該八字形軌跡以高速攝影機成功拍攝驗證，且發生於接近或甚至超過18Hz 的拍翼頻率，本仿生機翼應用於全機重10gw 以下，翼展20cm 以下的拍翼微飛行器，已可持續飛行32 秒以上。飛行測試結果顯示，本仿生八字形拍翼軌跡可經由空氣彈性力學之本質而自動產生，無需藉助複雜精巧的三維機構設計。

