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本文根據微衛星TUUSAT-1A 任務目標與符合各次系統之需求來設計姿態控制系統與軟體模擬器，簡稱TUUSIM (TUUSAT-1A SIMulator)。提出的被動式磁控制系統(PMACS)設計由兩個永久性磁鐵與四個磁滯棒並纏繞短路線圈所組成，被動式磁控制系統已經成功用於許多衛星。由TUUSAT-1A 系統驗證計畫為了驗證次系統設計與效能自行發展純軟體的分析工具TUUSIM，其為一個任務模擬器在軌道與姿態控制系統(AOCS)模擬器的發展上，整合熱控制系統(TCS)、電子電力系統(EPS)、地面站遙測、命令與範圍(TC&R)與任務操作系統(MOS)。TUUSIM 不僅會同時地模擬軌道、姿態、電力產生、熱控分佈、都卜勒效應與地面站涵蓋範圍等資料，也會提供模擬的遙測資料其只能在衛星發射後被觀察與量測，於TUUSAT-1A 系統驗證計畫做為系統測試平台的驗證層級。

