雙模式導引尋標器設計研發與運用研究
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本研究主要在建立尋標器的量測模式(Measurement model)以進行定量的分析，並應用卡門(Kalman)濾波器原理建立一套分析的方法來探討如何選擇不同的雙模式導引。以雷達及紅外線尋標器為例子，並以二維導引迴路的模擬來驗證所建立的分析方法可行，而在二維導引迴路的模擬中，採用了無因次的統御方程式，已提高適用性。同樣的方法亦可用於尋標器的追蹤軟體以提高目標追蹤的精度。

