拍撲式微型飛行系統之研製(I) 

本研究以拍撲式微飛行器之實際升空飛行為研究目標。基於以往計畫執行所得之微飛行器製作技術加以精進，在本計畫前段利用微機電技術來完成飛行器之自主飛行測試，飛行距離已可達10公尺。同時借重多維度的測力設備，得出本微飛行器之空氣動力特性，包含升力係數與推力係數等量測數據。為得到更好的飛行表現，改良現有傳動系統，並透過高性能且質輕之鋰電池、多功能質輕的複合式晶片之襄助來縮減重量，以及利用類似鳥類的尾翼設計，來大幅延長本微飛行器之滯空時間。改良後的微飛行器之無線遙控飛行時間已超過10秒，距離達40公尺以上。
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