拍撲式微飛行器之減重設計及其空氣動力性能調校研究 

為了讓微飛行器有足夠的升力及推力，輕量化是微飛行器研究的首要課題。本研究成功選擇不同的材料如塑膠、鋁等高強度的材料進行馬達基座等零組件的減重，並搭配上由國外購得之質輕齒輪及管徑更小的中空管，使齒輪傳動系統的部份達到輕量化，並讓微飛行器成功飛行15 秒以上。此外，為了能更精確的調校微飛行器之空氣動力特性，本文也提出以一嶄新的智慧型機翼，探討拍撲式微飛行器之空氣動力特性。此研究特別指定拍撲翼之右翼翼膜為聚對二甲苯(parylene)，左翼翼膜為聚對二甲苯與PVDF(polyvinylidene fluoride)之複合機翼。在風洞測試時，左翼之PVDF 感應器可直接獲得左翼之升力訊號，整個微飛行器之升力訊號則由多軸力規擷取，此種機翼設計構型可輕易找出左翼及右翼個別之升力貢獻。本研究即利用此方法並微調兩翼間拍撲運動的相位差，來調校拍撲式微飛行器之空氣動力特性。
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