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本專題研製一套泛用型磨拋模組，可裝設CNC加工中心、機械手臂、或平行機構等磨拋載具的工作軸上，執行工作表面磨拋工作，以取代人工磨拋。系統主要包括磨拋載具、力量觀測器、以及電動手持研磨機等設備。加工中心主軸串接直流馬達所構成的力量觀測器，再串接電動手持研磨機。此裝置可做拋光時的路徑控制與接觸力控制，當接觸力過大時，主動式力量控制器可將研磨頭提高，降低接觸力。路徑的控制由磨拋載具的控制器執行，規劃的路徑包括往復式與碎形路徑；力量控制由PC-based控制器透過自製D/A與解碼器界面，做閉迴路控制。使用多軸機構輔助從事工件磨拋工作，可提高磨拋機構運動靈活度，達到曲面工件磨拋的功能。本專題並降低力量感測器軸數為單軸，只針對法向磨拋力矩進行控制，簡化力量感測器提高穩定度；另外，也設計直流馬達力量觀測器構成主動式力量控制器，以保持預定磨拋力。

