飛行控制系統之低階H/sub .inf./強健控制器設計
[bookmark: _GoBack]本研究探討低階的H/sub ∞/控制器設計方法於飛行控制系統上的應用。主要是利用線性矩陣不等式的方法來設計一個多輸入多輸出低階線性離散H/sub ∞/強健控制器，利用互質因子、Outer function的性質，將低階控制器的設計轉化為Convex optimization的問題。本文所提供的設計法則不需重覆疊代求解，最後採用飛行器模型來進行驗證，以達到飛行控制器設計規格之要求。

