抗旋轉性地貌影像比對法之研究 
本研究使用二維數位影像地圖來做實測影像與參考影像之間的比對, 並且正確的找出實測影像在參考影像上的位置。主要任務是考慮此辨認法之抗旋轉(Rotation Invariant)特性, 作法分為兩個部分:第一, 先在頻域上做粗尋, 在影像上取一近似圓形的面積並分別對此近似圓面積的半徑R與角度.THETA.兩個方向來抽取影像像素值(Pixels)存成一個N*M的二維陣列, 並對此二維陣列做快速傅立葉轉換(FFT)得到影像的特徵, 用此特徵來比對找出目標粗略位置。第二, 在粗尋所找出的影像範圍中, 回到時域上做細尋比對。以本方法在頻域上處理比對可以提供具抗旋轉特性的影像辨識能力, 加上粗細格搜尋法的辨識概念, 是為了增進處理速度。希望本抗旋轉地貌影像比對法能夠在預先設定的巡航路徑中途點提供正確位置參考訊號給飛行載具來修正位置誤差。
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