模糊測度在隨機動態運量指派模式上之研究
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動態環境中，駕駛人在實際路網行駛時，需要對未來可能發生的路況作預測，以作為可能選擇路線之參考，具有對事前未知之元素，事後發生可能的臆測，符合模糊測度之特性。因此，本研究以Dubois與Prade所提出的可能性分配與機率性分配理論，其中一維離散性之可轉換映射程序，透過模糊測度中之衡量指標，以結合其與機率分配之可轉換特性，將模糊測度應用於隨機動態運量指派模式上，探討動態多重路徑問題，以改善目前確定性與隨機性動態運量指派模式的限制。

