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本研究針對盲用點字印表機傳動系統執行點字衝擊頭定位控制與減振設計。首先以點字衝擊頭末速為零與任一定位為考量，設計開迴路電壓一相激磁電路驅動步進馬達以了解系統特性。系統模擬分析時先將傳動系統簡化為線性方程組，接而求得傳動系統之傳輸函數。分析結果顯示點字衝擊頭振幅高達30.1904dB，其步階響應之最大超越量更高達101.5194%。為符合設計規格，本研究遂應用步進馬達電流進行回授補償控制。先於馬達無負載下求得電流回授補償參數。再將回授補償參數導入傳動系統動態方程組。經模擬結果發現可將點字衝擊頭共振振幅及步階響應之最大超越量大幅降低。接著透過無因次化分析結果顯示只需將點字衝擊頭水平運動所引發之振動頻率提高至約169. 6597Hz，即約步進馬達共振頻率之90.1598%時，即可達到點字衝擊頭之最大超越量小於2%、上升時間小於0.005秒及安定時間小於0.01秒之設計規格。

