具位置感知能力之戶外行動社群合作系統
[bookmark: _GoBack]
定位技術的進步造就了位置感知相關應用的蓬勃發展，這類系統能自動偵測使用者位置，提供與位置相關的各種服務。尤其，當攜帶位置感知裝置的個人組成虛擬社群時，如何有效地互助合作更成為重要課題。因此，本論文針對此一主題進行研究，並發展一套有效率的位置感知多人合作系統。首先，為建立社群成員間穩定的互助關係，我們為成員建立名聲系統，並分別使用自動化協商及拍賣方式來媒合任務請求者與協助者。為加速媒合過程，本論文更採用循序樣本探勘來預測成員的行動路徑，以找出較可能提供協助的成員。此外，本系統亦容許使用者一次指定多個委託任務，並指定任務與任務間的限制與喜好，藉此提高受託者的協助意願。為驗證系統有效性，本研究蒐集七位同學在校園中的行動路線做為基礎資料庫，並進行模擬實驗。結果顯示，本系統確能協助社群成員以互助方式，快速完成指定任務。此外，在媒合協定的制約下，委託者與受託者均可獲得期望中效益或報酬。

