模糊多目標模式應用於災後公路搶修作業之研究
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自然界發生的災禍，除造成生命財產的損失外，更會對路網系統及運輸設施造成巨大的破壞。過去研究較少探討工程搶修單位如何迅速地決定災點搶修順序之方法。過去經驗中，搶修指派一般由決策者依經驗進行，缺乏數理分析基礎，故並非最佳及最有效率之決策。本研究旨在建立一套緊急應變指派方法，供決策單位決定災害搶修及搶救點之順序，在有限時間內找出最大搶救及搶修效益之計畫排程。本研究架構上主要在探討一組合最佳化問題，考量之目標則以搶修單位之旅行時間最小化、搶修時間最小化及災點之搶修風險最小化構建多目標式，以充分反應涉及之各層面考量；架構上以車輛繞徑問題（Vehicle routing problem）為解題架構，配合上時窗限制之考量，以C語言自行撰寫基因演算法求解本問題。在演算法的設計上，本研究將基因演算法應用于具時窗問題的求解。在初始群組的產生上，修正初始群體的產生方式，此外，並應用群體的概念，以群體和群體間進行交配動作，不易對原始父代產生破壞，亦可保留父代之優點，另外配合移民法則擴大搜尋的空間，求解效果良好。

